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Образование:
- высшее, инженер-математик, МГТУ им. Н.Э. Баумана, факультет Фундаментальных наук,
специальность  Прикладная математика,  2011 г. Тема дипломного проекта:  «Управление
движением автономного колесного робота».

- ученая степень кандидата физико-математических наук, Институт проблем управления
им.  В.А.  Трапезникова  РАН,  год  присуждения  –  2015  г.  Специальность  05.13.01  –
«Системный  анализ,  управление  и  обработка  информации  (в  отраслях  математики,
информатики и вычислительной техники)». Тема диссертации: «АНАЛИЗ И СИНТЕЗ В
ТЕОРИИ СУБОПТИМАЛЬНОГО АНИЗОТРОПИЙНОГО РОБАСТНОГО УПРАВЛЕНИЯ
ДЛЯ  ДЕСКРИПТОРНЫХ  СИСТЕМ»  (автореферат  диссертации  доступен  по  ссылке
http://tekhnosfera.com/analiz-i-sintez-v-teorii-suboptimalnogo-anizotropiynogo-robastnogo-
upravleniya-dlya-deskriptornyh-sistem).

Карьера:

2011-2013:  Стажер-исследователь,  НИЧ  НУК  ФН  МГТУ  им.  Н.Э.  Баумана.  Работа  в
отборочной комиссии МГТУ им. Н.Э. Баумана.

2012-2014:  Математик,  Институт  проблем  управления  им.  В.А.  Трапезникова  РАН,
Лаборатория динамических информационно-управляющих систем.

2014-2015:  Научный  сотрудник,  Институт  проблем  управления  им.  В.А.  Трапезникова
РАН, Лаборатория динамических информационно-управляющих систем.
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С  2015:  Старший  научный  сотрудник,  Институт  проблем  управления  им.  В.А.
Трапезникова РАН, Лаборатория динамических информационно-управляющих систем.

Преподавательский стаж: 

2011-2013: Ассистент, кафедра «Математическое моделирование» МГТУ им. Н.Э. Баумана.

Ведение практических занятий у студентов  первого курса  по математическому анализу,

аналитической  геометрии  и  линейной  алгебре;  руководство  курсовыми  проектами  по

прикладным задачам теории управления у студентов пятого курса.

2015-2018: Доцент, кафедра «Математическое моделирование» МГТУ им. Н.Э. Баумана.

Чтение  лекций  по  аналитической  геометрии,  линейной  алгебре  и  ФНП,  интегралам  и

дифференциальным уравнениям у студентов первого курса; по дискретной математике – у

студентов  второго  курса;  ведение  практических  занятий  по  теории  вероятностей  и

дискретной математике у студентов второго курса. 

C 2017: Доцент, департамент  прикладной  математики  МИЭМ НИУ ВШЭ.  Проведение

занятий по теории управления на 4 курсе бакалавриата и 1-2 курсах магистратуры.

Награды:
 Диплом  третьей  степени  за  лучший  доклад  на  IX Всероссийской  школе-

конференции молодых ученых «Управление большими системами»,  2012 
 Диплом  первой  степени  за  лучший  доклад  на  конференции  молодых  ученых

«Навигация и управление движением 2013»
 Диплом первой степени на конкурсе научно-исследовательских работ студентов и

аспирантов  МГТУ  им.  Н.Э.  Баумана  в  номинации  «Информационно-
телекоммуникационные технологии и моделирование», 2013

 Лауреат премии А.М. Лётова за лучшую работу в области теории устойчивости и
методов конструирования регуляторов (в составе коллектива авторов), 2015 

Участие в грантах и проектах:

1. Грант  11-08-00714-а  РФФИ  «Построение  субоптимальных  анизотропийных
фильтров и регуляторов». Соисполнитель.

2. Программа  фундаментальных  исследований   №14  Отделения  ЭММПУ  РАН.
«Построение  субоптимальных  анизотропийных  регуляторов  для  линейных
разностных и алгебро-разностных систем». Соисполнитель. 

3. Грант  14-08-00069  РФФИ  «Построение  анизотропийной  теории  при  ненулевом
математическом ожидании входного возмущения». Соисполнитель. 

4. Грант 16-38-00216 РФФИ «Обеспечение заданного качества переходных процессов
в  анизотропийной  теории  для  дескрипторных  систем  и  решение  задач
анизотропийной  фильтрации  для  дискретных  обыкновенных  и  дескрипторных
систем». Соисполнитель.

5. Грант  12-01-31303  мол_а  РФФИ  «Разработка  методов  построения  областей
управляемости и притяжения для нелинейных систем». Соисполнитель.



6. Грант 13-07-00736 РФФИ «Разработка методов компьютерной алгебра для синтеза
алгоритмов  управления  на  основе  бесконечномерных  моделей  систем».
Соисполнитель.

7. Грант  17-08-00185  А  РФФИ  «Построение  анизотропийной  теории  робастного
управления и фильтрации для стационарных и нестационарных линейных систем
при  нулевом  и  ненулевом  математическом  ожидании  входного  возмущения».
Соисполнитель.

8. Грант 18-38-00076 мол_а РФФИ «Понижение влияния внешних возмущений для
линейных  дискретных  систем  с  параметрическими  неопределенностями».
Руководитель.

Дополнительные навыки: 
- Продвинутый пользователь ПК, навыки работы Microsoft Office, LaTeX, MATLAB, SAS 
Enterprise Miner;
- Прослушала курсы лекций по теории управления, организуемые EECI (есть сертификаты
о прохождении курсов);
- Окончила курс «Applied Analytics Using SAS Enterprise Miner» в учебном центре SAS 
(Москва, 2018, есть соответствующий сертификат);
- Языки – русский (родной), English (продвинутый уровень); 
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